1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

Universitatea

Politehnica
Timisoara

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Politehnica Timisoara

1.2 Facultatea’ / Departamentul?

Facultatea de Inginerie din Hunedoara / Departamentul de Inginerie si
Management

1.3 Domeniul de studii (denumire/cod 3)

Ingineria autovehiculelor / 160

1.4 Ciclul de studii

Licenta

1.5 Programul de studii (denumire/cod/calificarea)

Autovehicule rutiere / 30 / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1a Denumirea disciplinei/Categoria formativa*

Calculul si constructia autovehiculelor rutiere 2/DS

2.1b Denumirea disciplinei in limba engleza

Design and Calculation of Road Vehicles

2.2 Titularul activitatilor de curs

Sef lucrari dr.ing. BIRTOK-BANEASA Corneliu

2.3 Titularul activitatilor aplicative®

Sef lucrari dr.ing. BIRTOK-BANEASA Corneliu

2.4 Anul de studi® | 4

| 2.5 Semestrul

1 | 2.6 Tipul de evaluare | E

| 2.7 Regimul disciplinei’ | DOB

3. Timp total estimat - ore pe semestru: activitati didactice directe (asistate integral sau asistate partial) si activitati de

pregatire individuala (neasistate) 8

.3'1 Numavr d? ore §S|state 4 | format din: |3.2 ore curs 2 | 3.3 ore seminar/laborator/proiect |2
integral/saptamana
.3'1 Numar total de ore asistate 56 , format din: | 3.2* ore curs 28 | 3.3* ore seminar/laborator/proiect |28
integral/sem.
3.4 Numar de ore asistate - . 3.6 ore elaborare proiect de
PRI , format din: 3.5 ore practica ; .
partial/saptaméana diploma
3.4* Numar total de ore asistate partial/ format din: | 3.5* ore practica 3.6* ore elaborare proiect de
semestru ’ ’ : P diploma
3.7 Numar de ore activitati neasistate/ 4,93 |, format |ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 1
saptamana din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 2
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 193
casa si referate, portofolii si eseuri ’
3.7* Numar total de ore activitati neasistate/ | 69 , format ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 14
semestru din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 28
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 27
casa si referate, portofolii si eseuri
3.8 Total ore/saptamana ° 8,93
3.8* Total ore/semestru 125
3.9 Numar de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

¢ Desen tehnic si infografica, Rezistenta materialelor, Mecanisme s organe de

masini, Dinamica autovehiculelor rutiere, Calculul si constructia autovehiculelor 1

4.2 de rezultatele invatarii

e Principii si metode de baza pentru proiectarea componentelor mecanice cu date de
intrare bine definite

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

e Sala cu videoproiector

5.2 de desfasurare a activitatilor practice

e Laborator dotat cu standuri si machete pentru studiul sistemelor
autovehiculelor.

e Sala de proiect, dotata cu tabla, calculator, videoproiector si software adecva

6. Rezultatele invatarii la formarea carora contribuie disciplina




Cunostinte e C1. Studentul/absolventul identifica si explica conceptele, teoriile si metodele de baza ale domeniului
ingineriei autovehiculelor si ale specializarii
e C2. Studentul/absolventul analizeaza si argumenteaza rezultate teoretice, experimentale si documentatia
tehnica asociata specializarii autovehicule rutiere

Abilitati ¢ A3. Studentul/absolventul selecteaza si aplica concepte, principii si metode de baza din domeniu pentru
calcule mecanice si de rezistenta specifice ingineriei autovehiculelor

¢ A5. Studentul/absolventul demonstreaza cunoasterea si utilizarea metodelor avansate de analiza in
constructia si exploatarea autovehiculelor

e AG6. Studentul/absolventul analizeaza si interpreteaza rezultatele obtinute

e A8. Studentul/absolventul elaboreaza proiecte profesionale prin selectarea, combinarea, si utilizarea de
concepte, principii, metodologii si tehnologii specifice autovehiculelor rutiere

Responsabilitate e RA1. Studentul/absolventul selecteaza si analizeaza sursele bibliografice specifice specializarii.
si autonomie e RA2. Studentul/absolventul demonstreaz& autonomie in invatare pe problematici specifice
specializarii.

o RA3. Studentul/absolventul isi asuma responsabilitatea pentru dezvoltarea profesionala continua,
folosind surse de informare tehnica de specialitate si tehnici moderne de invatare.

7. Obiectivele disciplinei (asociate rezultatelor invatarii de la punctul 6)

« Tnsusirea cunostintelor privind elementele constructiv-functionale si a principiilor de calcul si proiectare pentru puntile fata,

sistemul de directie, frAnare si suspensia autovehiculelor

e Sa cunoasca rolul si alcatuirea generala a puntilor fata, a sistemelor de directie, franare si a suspensiilor autovehiculelor
e Sa cunoasca principiile de functionare si a schemelor de organizare a sistemelor studiate;

e Sa cunoasca calculul de proiectare pentru fiecare din sistemele studiate

8. Continuturi’®

3.1 Destinatie, conditii impuse,
3.2 Tipuri constructive de dispozitive de franare.
3.2.1 Constructia franelor cu tambur si saboti
interior
3.2.2 Constructia franelor cu disc
3.2.3 Elemente de calcul ale dispozitivelor de

8.1 Curs Numar de ore Metode de predare'’!
1.Punti fata 5 Expunerea cu material suport
1.1 Rol, destinatie, clasificare Explicatia
1.2 Tipuri constructive de punti fata Descriere si exemplificare
1.3 Elemente de calcul a puntilor fata Conversatia euristica
1.3.1 Calculul grinzii puntii fata Dezbaterea
1.3.2 Calculul fuzetei Studentii au acces la curs in format
1.3.3 Calculul pivotului electronic pe site-ul FIH si
2. Sisteme de directie 8 campusul virtual al UPT
2.1 Rol, conditii imp’use, dEaiiere http://www.fih.upt.ro/personal/corneliu.birtok/
29 Stabilizaréa weiier de chiceie https://cv.upt.ro/course/view.php?id=2658
2.3 Rapoarte de transmitere ale sistemului de directie
2.4 Tipuri constructive de mecanisme de actionare a
directiei
2.5 Transmisia directiei
2.6 Servomecanisme de directie
2.7 Elemente de calcul ale sistemului de directie
3. Sistemul de franare 10




franare
3.3 Transmisia dispozitivului de franare
3.3.1 Transmisie hidraulica cu servomecanism
Vacuumatic
3.3.2 Transmisia hidraulica cu servomecanism
pneumatic
3.4 Sisteme de franare cu ABS

4. Suspensia autovehiculelor

4.1 Rol, cerinte, clasificare

4.2 Constructia elementelor elastice, a elementelor de
ghidare si a elementelor de amortizare

4.3 Tipuri de suspensii specifice autovehiculelor rutiere

4.4 Amortizoare

4.5 Elemente de calcul ale suspensiei

Bibliografie'> 1. Birtok Baneasa C., Notite de curs cv upt http://www.fih.upt.ro/personal/corneliu.birtok/;

https://cv.upt.ro/course/view.php?id=5199

2. Fratila G., Marculescu G. — Sisteme de franare ale autovehiculelor, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1986
3.Gafitanu M., Cretu S. s.a — Organe de masini vol.l si ll, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1981

4. Untaru M. Fratila G, s.a. — Calculul si constructia autovehiculelor rutiere, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1982

5. Rosca R. — Autovehicule rutiere si tractoare,vol.l, Ed. ,Cutia Pandorei”, Vaslui si vol. || Ed. Politehnium lasi

8.2 Activitati aplicative'

Numar de ore

Metode de predare

1. Studiul mecanismului de ghidare al punti fata de 2 Problematizare, exercitiul, algoritmizare,
directie si motoare conversatie, explicare, descriere, modelare,
2.Punti fata. Stabilizarea rotilor de directie 2 demonstrare, exemplificare, orientare
3. Studiul cinematicii sistemului de directie cu caseta 2
de directie cu pinion si cremaliera
4. Studiul parametrilor specifici servodirectiei 2
electromecanice
5. Studiul parametrilor specifici servodirectiei 2 Problematizare, exercitiul, algoritmizare,
electromecanice conversatie, explicare, descriere, modelare,
demonstrare, exemplificare, orientare
6. Determinarea parametrilor unui sistem de franare 2 Problematizare, exercitiul, algoritmizare,
hidraulic conversatie, explicare, descriere, modelare,
demonstrare, exemplificare, orientare
7. Constructia suspensiilor pentru autoturisme si 2 Problematizare, exercitiul, algoritmizare,
autocamioane conversatie, explicare, descriere, modelare,
demonstrare, exemplificare, orientare
PROIECT 14 Efectuarea de calcule

Proiectarea sistemului de franare a unui autovehicul
pentru care se cunosc: marca autovehiculului,
caracteristici dimensionale si masice, putere
maxima, turatia la puterea maxima

1.Studiul solutiilor tehnice utilizate la autovehiculele cu
caracteristici similare.

2. Determinarea marimilor necesare proiectarii
sistemului de franare

3. Prezentarea variantei tehnice a sistemului de franare

4. Stabilirea momentelor de franare la puntile
autovehiculului

5. Calculul dispozitivului de franare

6. Calculul mecanismului de actionare al franelor

7. Verificarea la solicitari mecanice si termice

8. Sustinere proiect

https://cv.upt.ro/course/view.php?id=5203




Bibliografie'* . Birtok Baneasa C., Diagnosticarea si repararea autovehiculelor rutiere - Aplicatii, Politehnica 2022
2. Pinca C., Birtok Baneasa C. Transmisii mecanice. Aplicatii la autovehicule, Politehnica 2020
3 Birtok Baneasa C., Material didactic 2023 http://www.fih.upt.ro/personal/corneliu.birtok/;

https://cv.upt.ro/course/view.php?id=5199

4.Cretu S., Prisacaru G., Damian |. — Calculul si constructia autovehiculelor rutiere - indrumar de laborator
Universitatea Tehnica lasi,

1997

5.Draghici |, s.a.- Indrumar de proiectare in constructia de masini, Ed. Tehnic&, Bucuresti, 1982
6.Gafitanu M., Cretu S. s.a — Organe de masini vol.l si ll, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1981

9. Evaluare

Tip activitate

9.1 Criterii de evaluare'®

9.2 Metode de evaluare

9.3 Pondere din
nota finala

Studentul explica metodele
de calcul ale performantelor

Examen oral — 3 Subiecte privind arhitectura
autovehiculelor, diagrame de forte si

9.4 Curs de tractiune si franare, ; ! . ) 60%
utilizand modele matematice moment?, si gxpllcgrea proceselor fizice (ex:
. oo aderenta, rezistenta la rulare).
simplificate. Y ;
9.5 Activitati aplicative S:
L: Studentul utilizeaza
software-uri de specialitate
sau metode grafice pentru a Evaluarea activitatilor aplicative se face prin
trasa caracteristica cumularea calificativelor obtinute pentru:
exterioara a motorului sau - referatele lucrarilor, 20%
diagrama de tractiune, - calitatea prestatiei studentului la orele de
argumentand punctele de laborator
intersectie si limitele de
functionare
P'6: Dimensionarea unui
sistem (ex: sistemul de Sustinere orala a proiectului. Se verifica
corectitudinea calculelor efectuate, desenul 20%

frAnare sau suspensia) si
interpretarea graficelor de
performanta rezultate.

de ansamblu si desenul de executie

Pr:

9.6 Standard minim de performanta (se prezinta cunostintele minim necesare pentru promovarea disciplinei si modul in care se
verifica stapanirea lor'")

. Absolventul este capabil sa intocmeasca un dosar tehnic de bazé pentru un subansamblu al autovehiculului, sustinand
solutia aleasa prin calcule de verificare si analize comparative riguroase
e  Descrierea corecta si definirea rolului fiecarui sistem studiat in ansamblul autovehiculului
o Capacitatea de a valida prin calcul o solutie tehnica si de a justifica alegerea anumitor parametri constructivi in raport cu
performantele impuse. Cunoasterea principiilor de functionare a puntii fata, a sistemului de directie, franare si al
suspensiei autovehiculelor;

Data completarii

10.09.2025

Director de departament

(semnatura)

Titular de curs

17.09.2025

Titular activitati aplicative

(semnatura) (semnatura)
Cna - 2 ::18 Decan
Data avizarii in Consiliul Facultatii «
(semnatura)




