FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea Politehnica Timisoara

1.2 Facultatea® / Departamentul? Inginerie Hunedoara/lnginerie Electrica si Informatica Industriala
1.3 Domeniul de studii (denumire/cod 2) Inginerie electrica / 90

1.4 Ciclul de studii Licenta

1.5 Programul de studii (denumire/cod/calificarea) Inginerie electrica si calculatoare / 60 / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1a Denumirea disciplinei/Categoria formativa* | Controlul actionarilor electrice/DS

2.1b Denumirea disciplinei in limba engleza Electric drives control

2.2 Titularul activitatilor de curs Sef lucrari dr. ing. Marcel Topor

2.3 Titularul activitatilor aplicative’® Sef lucrari dr. ing. Marcel Topor

2.4 Anul de studii® | \% | 2.5 Semestrul Il | 2.6 Tipul de evaluare | E | 2.7 Regimul disciplinei” | DO

3. Timp total estimat - ore pe semestru: activitati didactice directe (asistate integral sau asistate partial) si activitati de
pregatire individuala (neasistate) ©

.3'1 Numavr d? ore ?S|state 4 , format din: 3.2 ore curs 2 | 3.3 ore seminar/laborator/proiect |0/2/0
integral/saptamana
" = -
.3'1 Numar total de ore asistate 28 , format din: | 3.2* ore curs 28 | 3.3* ore seminar/laborator/proiect |28
integral/sem.
3.4 Numar de ore asistate - . 3.6 ore elaborare proiect de
e , format din: 3.5 ore practica ; 9
partial/saptamana diploma
3.4* Numar total de ore asistate partial/ -~ " - 3.6* ore elaborare proiect de
, format din: 3.5* ore practica . M
semestru diploma
3.7 Numar de ore activitati neasistate/ 3,14 ,format |ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 1
saptamana din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 1
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 114
casa si referate, portofolii si eseuri ’
3.7* Numar total de ore activitati neasistate/ | 44 , format din: | ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 14
semestru platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs,
g T 14
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 15
casa si referate, portofolii si eseuri
3.8 Total ore/saptamana ° 7,14
3.8" Total ore/semestru 100
3.9 Numar de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum e promovarea cursului de Masini si actionari electrice, Electronica de putere

4.2 de rezultatele invatarii o

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului o Sala de curs echipata cu videoproiector si conexiune la Internet.

5.2 de desfagurare a activitatilor practice | ¢ Sala de laborator echipatd cu calculatoare

6. Rezultatele invatarii la formarea carora contribuie disciplina




Cunostinte e C1. Studentul/absolventul identifica, formuleaza, analizeaza principiile circuitelor de energie electrica si
riscurile asociate acestora.

Abilitati o A1.Studentul/absolventul ajusteaza proiectele de produse sau de parti de produse astfel incat acestea sa
indeplineasca cerintele. Creeaza si/sau executa un plan sau specificatie pentru proiectarea unor sisteme
industriale, materiale, produse sau un plan de productie, bazate pe concepte de design estetic si/sau
functional. Studentul/absolventul evalueaza impactul solutiilor de inginerie intr-un mediu social, integrand si
contextul de mediu.

o A2.Studentul/absolventul descopera defecte in circuitele electrice si poate sa le repare. Testeaza si
inlocuieste componentele electrice si cablajele, utilizand aparate de verificat prin masurare, echipamente de
lipit si scule de mana. Studentul/absolventul asambleaza echipamente si aparate electromecanice in
conformitate cu specificatiile acestora. Explica schemele electrice care arata conexiunile dintre dispozitive,
cum ar fi conexiunile electrice si de semnale.

o A8. Elaboreaza documentatii tehnice, rapoarte si prezentari clare si corect structurate, in limba romana si

engleza.

Responsabilitate | e

$i autonomie e RA1.Studentul/absolventul aplica strategiile de invatare si metodele cele mai potrivite in invatarea
independenta pe tot parcursul vietii si in urmarirea evolutiei stiintei si tehnologiei in domeniul ingineriei
electrice.

* RA8. Demonstreaza initiativa si autonomie in desfasurarea activitatilor individuale si in colaborare cu alti
membri ai echipei.

7. Obiectivele disciplinei (asociate rezultatelor invatarii de la punctul 6)

. Obiectivul principal al acestei discipline este concentrat pe furnizarea si formarea unor cunostinte teoretice si practice
solide spre a pregéti specialisti in actionarile electrice. Orele de curs, laborator vor oferi studentilor posibilitatea formarii

o aptitudinilor de specialisti in domeniu, prin rezolvarea de probleme specifice, prin utilizarea mediului de programare
Matlab-Simulink si a sistemelor electronice de control in vederea proiectarii, implementarii si verificarii schemelor de
control adoptate

¢ Asimilarea cunostintelor teoretice si practice referitoare la principiul de control a actionarilor electrice si utilizarea acestora
in actionarile electrice performante, cu aprofundarea cunostintelor necesare pentru intelegerea functionarii actionarilor
electrice moderne. Formarea unei capacitati stiintifice si practice pentru dezvoltarea si implementarea schemelor de
actionare electrica. Sa confere abilitatile practice necesare pentru realizarea efectiva si implementarea pe o aplicatie reala
a algoritmilor de control pentru actionarile electrice, cu urmarirea unor criterii de performanta bine precizate

8. Continuturi'®

8.1 Curs Numar de ore Metode de predare!!
1. Elemente generale. Clasificarea sistemelor de control actuale 4 Prelegerea,
in sistemele de actionare electrica. Probleme fundamentale a expunerea,
actionarilor electrice moderne conversatia, explicatia,
2. Modelul matematic in coordonate DQ a masinilor electrice utilizat 4 problematizarea,
in controlul actionarilor electrice demonstratia,
3. Controlul scalar la masina de sincrona 2 modelarea, exercitiul,
4. Controlul vectorial (FOC) al masinilor sincrone 2 utilizarea noilor
5. Controlul direct de cuplu (DTC) la masinile sincrone cu reluctanta 2 tehnologii: pagina
variabild (RSM) personalizata de web,
6. Controlul scalar U/F la masina asincrona 2 resurse in format
4. Controlul vectorial (FOC) al masinilor asincrone 2 electronic
7. Controlul direct de cuplu (DTC) la masina asincrona 2
8. Estimatoare utilizate in controlul actionarilor electrice 2




Bibliografie!?

. Boldea, I. , Actionari electrice , Editura Politehnica , Timisoara , 2009.

. Topor, M, Controlul actionarilor electrice : aplicatii numerice Matlab Simulink / Editura PIM - lasi : PIM, 2016.

. Deaconu, S. , Tutelea, L., lagar, A., Masini electrice. Aplicatii , Editura Destin , Deva , 2000

. Deaconu, S. , Masini si actionari electrice. Culegere de probleme , Editura Politehnica ,Timisoara , 2005

. Deaconu, S., Dinig , C., Actionari electromecanice . Lucrari de laborator , Litografia UPT , Timisoara , 1996

. Deaconu, S. , Regimuri nesimetrice , speciale si tranzitorii ale masinilor electrice , Litografia UPT , Timisoara , 1997
. Kelemen, A., Imecs, M., Sisteme de reglare cu orientare dupa caAmp ale masinilor de curent alternativ, Editura
Academiei , Bucuresti, 1989

8. Seracin, E., Popovici, D., Tehnica actionarilor electrice, Editura Tehnica, Bucuresti, 1987.

9. |. Boldea, S.A. Nasar, Electric Drives, second edition, CRC Press, Taylor and Francis Group, New York, 2006
10. R. Krishnan, Electric Motor Drives, Prentice Hall, 2001

11. D.W. Novotny, T.A.Lipo, Vector Control and Dynamics of A.C. Drives, Oxford University Press, 1996
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8.2 Activitati aplicative'® Numar de ore Metode de predare
1 Modelarea dinamica a masinilor de inductie pentru actionari 4 Se va utiliza exercitiul
electrice; si simularea
2. Controlul scalar U/f al actionarilor electrice cu masini de inductie. 2 functionarii utilizand
3. Controlul FOC al actionarilor electrice cu masini de inductie. 4 calculatorul.
4. Controlul DTC al actjonarilor electrice cu masini de inductie. 4
5. Controlul FOC al actionarilor electrice cu masini sincrone cu 4
magneti permanenti.
6. Controlul FOC fara senzori de miscare al actionarilor electrice cu 2

masini sincrone cu magneti permanenti.

7. Controlul generatorului sincron cu magneti permanenti in sisteme 4
de producere a energiei electrice din surse regenerabile

Bibliografie'*

. Boldea, I. , Actionari electrice , Editura Politehnica , Timisoara , 2009.

. Topor, M, Controlul actionarilor electrice : aplicatii numerice Matlab Simulink / Editura PIM - lasi : PIM, 2016

. Deaconu, S., Tutelea, L., lagar, A. , Masini electrice. Aplicatii , Editura Destin , Deva , 2000

. Deaconu, S., Masini si actionari electrice. Culegere de probleme , Editura Politehnica ,Timisoara , 2005

. Deaconu, S. , Dinig , C., Actionari electromecanice . Lucrari de laborator , Litografia UPT , Timisoara , 1996

. Deaconu, S. , Regimuri nesimetrice , speciale si tranzitorii ale masinilor electrice , Litografia UPT , Timisoara , 1997
. Fransua, Al., Saal, C., Topa, |., Actionari electrice, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1975.

Tunsoiu, Gh., Seracin, E., Saal, C., Actionari electrice, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1982
. Kelemen, A., Imecs, M., Sisteme de reglare cu orientare dupa caAmp ale masinilor de curent alternativ, Editura
Academiei , Bucuresti, 1989

10. Seracin, E., Popovici, D., Tehnica actionarilor electrice, Editura Tehnica, Bucuresti, 1987.

11. I. Boldea, S.A. Nasar, Electric Drives, second edition, CRC Press, Taylor and Francis Group, New York, 2006
12. R. Krishnan, Electric Motor Drives, Prentice Hall, 2001

13. D.W. Novotny, T.A.Lipo, Vector Control and Dynamics of A.C. Drives, Oxford University Press, 1996

© N OAWN

9. Evaluare
Tip activitate 9.1 Criterii de evaluare'® 9.2 Metode de evaluare 9.3 Ponder.e d'[‘
nota finala
9.4 Curs C_qn~o§t|nte _teoretlce Si Scris - subleclte t(l-:foretlce si implementare pe 0,66
abilitati practice calculator- aplicatii
9.5 Activitati aplicative S:
L: Abilitati de modelare
numerica si implementare a Evaluare implementare pe calculator-
; > - o 0,34
unei algoritm de control digital a aplicatii
unei actionari electrice
P1e:
Pr:

9.6 Standard minim de performanta (se prezinta cunostintele minim necesare pentru promovarea disciplinei si modul in care se
verifica stapanirea lor'’)

. Nota de promovare se obtine in conditiile obtinerii a minim jumatate din punctajul total.
e Nota minima la fiecare din cele doua probe (rezolvare chestionar, examen practic pe calculator) trebuie sa fie 5(cinci).




¢ Nota la examen este media aritmetica a notelor obtinute pentru raspunsurile la cele doua subiecte de pe biletul de
examen, cu conditia ca cele doua note sa fie mai mari sau egale cu 5.

e Participarea la minim 75% din orele de laborator si la minim jumatate din cursuri

e Efectuarea tuturor lucrarilor practice cu probarea abilitatilor practice si o verificare a calitatii analizei si a rezultatelor de
simulare. Selectia si utilizarea independenta a metodelor si algoritmilor invatati pentru situatii tip cunoscute, validarea
calculelor analitice prin simulari numerice. intelegerea notiunilor esentiale, aprofundarea si capatarea deprinderilor de
utilizare a metodelor si modelelor de analiza a tehnicilor de control a actionarilor electrice.

- Titular de curs Titular activitati aplicative
Data completarii N N
(semnatura) (semnatura)
10.09.2025
Director de departament Data avizarii in Consiliul Facultétiit® Decan
(semnatura) (semnatura)

17.09.2025




